Con queste informazioni, effettua i test e dai ordini ai motori giusti con i blocchi Scratch.

- Non dimenticare anche di decidere come Thymio deve comportarsi se entrambi i sensori
sono sulla linea nera.

Alla fine della linea, Thymio sara sul bianco: potra quindi fermarsi o girare su se stesso per
riprendere il percorso. Se esce dalla linea nera di lato, si pud girare su se stesso per tornare

sulla traiettoria.

Provate tuttiitipidilinee, con curve pil 0 meno strette.
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Per ulteriori informazioni: www.thymio.org
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