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SOLUZIONE ATTIVITA 5-04
Thymio sotto controllo

Controllo con i pulsanti

[@XF quando si preme il pulsante avanti v

O - motori tutti ¥ con velocita @

[@XF quando si preme il pulsante centrale v
[@X® quando si preme il pulsante sinistro v

O -1 ferma motori
O - motori sinistro v con velocita G

O -1 motori destro v con velocita @

[@X$ quando si preme il pulsante dietro v

O -] motori  tutti v convelocité@

Controllo con la tastiera

quando si preme il tasto frecciasu v

O -] motori tutti ¥ con velocita @

quando si preme il tasto freccia sinistra v quando si preme il tasto  spazio v

O -1 motori  sinistro v con velocita @ O - ferma motori

O - motori destro * con velocita @

quando si preme il tasto  freccia git v

O - motori tutti v con velocita @

m quando si preme il pulsante destro »
O -] motori  sinistro * con velocita @

O - motori destro » convelocitéo

quando si preme il tasto  freccia destra v

) - motori  sinistro v convelocité@

r.‘ motori destro v con velocita 0
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